Firma/Name K 0 p p 0 I D [] Anfrage  [] Bestellung
—— m .
StraBle Datum
PLZ/Ort Koppold Federn GmbH Ref.Nr.
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* Dargestellt: Schenkel : o Grad Schenkelstellung unbelastet d mm  Drahtdurchmesser
abgebogen : Dd o1 a1 Grad Drehwinkel vorgespannt Dd o1 mm Maximaler Dorndurchmesser bei a1
innen 1 2 Grad Drehwinkel gespannt Dd o2 mm Maximaler Dorndurchmesser bei o:2
i |:| an Grad Maximaler Drehwinkel Dd an mm  Maximaler Dorndurchmesser bei on
1 Dd 02 p1  Grad Schenkelabbiegung bei a1 De mm  AuRerer Windungsdurchmesser
: p2 grag chente:agggegung Ee! o2 De2 mm AuRerer Windungsdurchmesser bei o2
LS‘RZ 1 Ay 3 chenkeabiegund belod, Di mm  Innerer Windungsdurchmesser
Y : . Di2 mm  Innerer Windungsdurchmesser bei o2
_________________ 1 Dd on a I:l F1 N  Federkraft bei o1
+ | F2 N  Federkraft bei a2
De | | \ & Fn N Hochstkraft der Feder
; id
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Mn Fn sigma gqn
Lk0O mm Lange des Federk&rpers unbelastet
Lk1 mm Lange des Federkérpers bei o1
Lk2 mm Lange des Federk&rpers bei o2
Lkn  mm Lange des Federk&rpers bei an
LSH mm Lange Hebelarm
LSR mm Lange ruhender Arm
M1 Nmm Drehmoment bei o1
M2 Nmm Drehmoment bei o2
e Mn Nmm Hochstes Drehmoment
sigma q2 n Stiick Federnde Windungen
sigma zul q -—---  Spannungsbeiwert
M1 | RH mm Entfernung zum Krafteinleitungspunkt
q cFa N/Grad Kraftfederrate
F1 cMa Nmm/Grad Momentfederrate
sigma q2 / sigma zul cFa sigma zul N/mm? Zulassige Biegespannung
sigma q1 sigma q1 N/mm? Korrigierte Biegespannung bei o1
sigma qn / sigma zul cMa sigma g2 N/mm? Korrigierte Biegespannung bei a2
sigma gn N/mm? Korrigierte Biegespannung bei an
Kl Windungsrichtung B Arbeitswinkel oh Grad |HHl Oberflichenschutz
o | o
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b/ 4 A Lastspielzahl N
[l schenkel abgebogen * - | / | EH Toleranzen nach DIN 2194
pielfrequenz n - -
Ruhender Arm Hebelarm Gite [Di|LkO|LSH,LSR |a,a1,02|M1,M2 D(_att—
— — ] 1 D I:l |:| I:I l:l starke
r= r= Bl Arbeitstemperatur l |°C d nach
DIN 2076
LSR2= LSH2= 2 LIC11 [ o |0
[Jinnen [JauRen|[]innen [JauRen B werkstoff 3 0101 [ L] [ X]
T | F;rtlrg‘;ungsalzsglgljh durch
Ruhender Arm Hebelarm i Uielmuine it g ueratges
Schubmodul G hérige Drehwinkel % O
| Elastizitatsmodul E Ein Drehmoment, der zugehdérige n, d ]
[ Belastung - Drehwinkel und .0 n,Di ||
] in Windungsrichtung EL)Draht- oder Staboberfliche Zwei Drehmomente und die zuge- | &, n, d []
] gegen Windungsrichtung [X] gezogen [] gewalzt [] spanend bearbeitet | |hérigen Drehwinkel o, n, Di[]
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